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Die Vdrliegenden Datenblétter dienen nur zur Informetion. Sie=
beinhalten Informetionen Uber Halbleiterbauelemente des in d<=m
Tisten elektronischer Bauelemente eingestuften Sortiments.

Aus den Datenblittern kormmen keime_Lieferm*oder Produktver=
bindlichkediten sbgeleitet werden. '

Sie beinhalten Grenz- und Kemnwerte sowie Kennlinien von Baui -
elementen. '

inderungen im Sinne des technischen Fortschritts sind vorbee
halten. '

Die Datenblattsammlung ist kostenpfiichtig und kanmn durch Arz—
wender aus der DDR bestellt werden.

Die Datenblattsemmlung wird schrititweise aufgebaut
(Lose-Blatt=Sammlung).

Laufende Erginzungen und Aktualisierungen werden vVOrgenommers =
Bestellungen flr die jeweiligen Ausgaben der Datenblettsamml. T ang
richten Sie bitte an ’

VER Applikationszentrum Elektronik Berli za
Abt. AV

1035 Berlin
Medinzer Str. 25

Die Hersusgebe der Datenblattsammlung erfolgt im Auftrege de =
VER Kombinat Mikroelektronik durch den VED Applikationszenﬁz?m;;.f
Elektronik Berlin, Abteilung DZ. Die RedaktionsveraniwortlicEzen
nehmen jederzeit demkend sachbezogene Hinwelse enigegen.

Bei Hachbestellung fir vergriffene Ausgaben kemn die
Lieferung auf Mikroplenfilm exfolgen.
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DATENBLATTSANNLUNEG

"Elekitronische Bauelemente"

Ausgebe 1/85: "Heue und weiterentwickelte Bauelemente"

Si-upn-Leistungsschaltiransistor fiir Schaltnetzteile
_ Sl~npnmLelstungsschalttran81stor flir Sch&ltnetztolle
flr Trensistoren Gér Buuform o (ne - 3

Aufnehme - Wiedergabe -~ Verstirker
Doppel=NP-Leistungsverstirker
Doppel=HF=Leistungsverstirker
Sterecdekoder
Motorprozessor fir Kassettenlaufwerke
bnglog-Digital=Wandler mit einer Auflﬁvung'von 8 bit
Anslog-Digital~Wandler mit. einer AufTOsung von 10 bit
‘Digital-Analog~Wandler 8 bit
AND&WORwGatuer
4 Exklusiy ~OR-G8tter
Dekoder /Demultiplexer
DwFlip—Flop
4=Bit-Schieberegister
Multiplexer
Multiplexer
Liultiplexer
4-Bif=-Schieberegister
8-Bit=-Komparator
System=Taktgenerator
#ilterschaltkrels
FCU=CODEC-Sohal tkreis
Zeitlagensteuerschelikreis

64K ~3RAN
1 6=-K=RON
64=K=ROM
64=K=ROM
16=K=PROW

16=K=EPROI

1=KwgRAH
16-Bit-kikroprozessor (CPU)
,16mBit—Mikropﬁozessor (czm)

) Spelcherverwal tungseinheit fiir UB . 8001 ¢

~— Einchip-liilkrorechner

’

UB
D
UuB
D
UB
314
un

8816
8810
8811
8811

8820
8820
8820

L
D

D
3]
H
i

i

-Binchip-iikrorechner (EUR)
meskenprogrammiert

EHR, meskenprogrammiert
power=down-Betrieb ;
EliR, Entwicklumgseversion

(ROH ext.)



- ClOS~Schaltkreise

uB
uc
D

uB
uc

{83
Ue

Us
jofe
un
Us
uc

Optoelektronische Bauelemente

B

8821
8821
8821

8830
8830
8830
8831
8831
8831

8840

8840 1

8840

8841
8841
86471

8860

; 8860

28860

8861
8861
8861

4046
4051
4066
4520
4531
4538
4585

[l o i

[

oo

1

oo oW

10%

ENR En;wicklungsversion
(ROM ext.) power=down-
Betrieb -

EMR, maskenprogremmlert

BASIC~Interpreter

EMR, magkenprogrammiert. -
BASIC-Interpreter, power-
down=-Betrieb

BMR, Entwicklungsversion
{ROM ext.)

ENMR, Entwicklungsversion
(ROM ext.), power=down-
Betriedb

ENMR, ohne ROM

BMR, ohne ROK, power-down-
Betrieb

PLL~3chaltung
8~KanalfﬁnalogmMultipiexer/Demultiplexer
4 wilatereale Schalter

2 % Bindr-4-Bit-Vorwidrtszihler

13-Bit=Paritdteprifer

2 % Mondflop
4=Bit-GréfBenkomparator

opsoelektronische Koppler
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i

vorliufige technische Daten

Herstelier: VEB Zentrum fir Forschung und Technologie
fMikroelektronik Dresden ’

Filterscheltkrels

§

monolithisches NF-Tiefpaffilier fir das Sprachsignalband
= Sende~ und Bmpfengsrichitung

-~ kompatibel mit allen COITT=Spezifikationen

« + 5 V Betriebsspannung '

- Rereitscheftezustand (power-down=-mode)

- Verstirkungseinstellung in Sende- und Empfengsrichtung

- keine externen GlEttungsfiltex '

= Abfagtfilter

- ML= und CHMOS-kompetible Einginge

- direkte Zusemmenscheltung mit den Scheltkreisen
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Bild 1: AnschluBbelegung (Lnsicht von cben) und Schaltzeichen.
Merkierung kennzeichnet Seite mit PIN 1

PIN-Funktionen

PIN=Nr,. Name Ein~-/Auvsgang  Funkiion

1 SI+ EIN positiver Eingeng Sender, Eingangs-
operationsverstirker
2 SLe= BIN negativer Eingang Sender, Eingangs-
operationsverstérker
3 VKS AUS Verstirkungs=Kontrolle (Einstellung)
Sender .
4 BO AUS Enpfénger-Ausgang
5 VI EIN Leistungsverstirker-Eingsng
& LVO+ AUS positiver Leistungsversiérker-hus-
geng _
7 LVO- AUS negativer Lelstungsverstéirker-Aus-
gang
8 UBB - ‘ negative Betriebsspannung
9 uce - p@Sitive Betriebsspannung
10 ET EIN Empfénger-Eingang
11 USSD BIN digitale Masse (nur Eingeng), Be-
: zugspotential fir digitele Signale
12 T EIW Grundtakt
13 BR EIN Bereitschaft

14 - IX BIN Tekt-Kontrolle (Auswahl)
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PIN=-Funktionen (Fortsetzung)

PIN=Nr. Neme Bin-/husgeng Funkition
15 USSA ' = aneloge Messe; Bezugspotential Flir
enaloge Signale
16 50 AUS Sender-Ausgang
Funktiongbeschreihbung

Der U 1001 ¢ ist ein monolithischer CMOS-Filterschaltkreis, der so-
wohl des Sende- als auch das Empfangsfilter enthélt, die spezilell
fir die Filterung des flir die PCU=CODEC-Anwendung vorgesehenen
.Sprachbandes bei einer Abtastfreguenz von 8 kHz konstruiert sind.
Mit geschalteten Kepazitétsnetzwerken werden die Eigenschaften
klassigcher LC-Filter nachgebildet bzw. Ubertroffen.

Das Sendefilter ist ein elliptisches Tiefpafifilter 5. Ordnung in
Reihe mit einem Tschebyscheff-Hochpalfilter 4. Ordnung mit flachem
DurchlaBbereich von 200 Hz bis 3,4 kHz.

Die Eingengsstufe des Sendefilters ist ein Operatlonsverstérker mit
einem Eingsngswiderstend =10 MY einer Leerlauf-Spannungsverstér-
kung >80 dB, niedriger Verlustleistung ( < 3 mW) und hoher Be-
betriebsspannungsunterdrickung, der eine Last Z 10 k& perallel 7
einer Kapazitit £ 25 pF ensteuern ksnn. Die Einginge und der Aus-
geng des Verstdrkers sind zuginglich, so dab mit externen Wider-
stdnden verschiedene Betriebsarten (invertierend; nicht invertie=~

rend; Differenzverstirker) eingestellt werden kinnen.

Die Ausgengsstufe des Sendefilters - das Gléittungsfilter - rekon-
struiert das Ausgengs-Treppensignel der Abtestfilter in ein konti-
puierliches Signal und démpft Storungen infolge der Takiung um 40 dB.
Der Ausgeng erzeugt eine Spennung von + 3,2 V (Spitze - Spitze) an
einer Last von Z 10 kS parallel zu eliner Kepazltidt von £ 25 pFe

Das Empfengsfilter ist ein elliptisches Tiefpafifilter 5. Ordnung zur
Rekonstruktion des treppenfirmigen Sprachsignels, das vom Codec
durch D/A-Wendlung sus dem PCU-Signel gewonnen wird.

Bin derart pulsamplitudenmoduliertes Signel weist eine sin x/x-Fre-
guenzabhingigkeit mit 8 kHz-Periode auf. Das Emplfengsfilter spproxi-
miert eine Funktion, die erforderlich ist, diesen sin x/z-Abfall zu



kompensieren und die flache Durchlefcharakteristik (mit 3,4 kiz

Grenzfrequenz) zurickzugewinnen.

Die Bingengsstufe ist hnlich der des Sendefilters. Sie démpft hoch-—
frequente Stbrungen, die dem Eingangssignel der Empfangsseite iber-
lagert sein kénnen. Das Glattungsfilier ist ebenfells dem .des Sende-
Filters shnlich und weist die gleichen Ausgangseigenschaften auf.
Flir den AnschluB an eine NPF-Ubertrigergabel sind zwel Leistungsver-
stéarker vorgesehen, die durch den Ausgeng des Empfengsglétiungs-
filters lber Widersténde zur Einstellung der Verstirkung angesteuert
werden. Wenn die Leistungsverstérker nichi bendtigt werden, kinnen
gie zur Reduzierunglder Gesamtverlustleistung stillgelegt werden,
indem der Lingeng {PIN 5) an die negative Betriebsspannung UBB ge-
schaltet wird. Dieser Zustand stellt sich durch einen internmen Zieh-
trensigtor ebenfalles ein, wenn der Eingsng LVI offeﬁgelassen Wird.

Piir den gesamten Schaltkrels ist ein Bereitschaftszustend (power-
down) zur Senkung der Gesamtverlustleilstung vorgesehen. Der Schalt-
kreds geht in diesen Zustend Uber, wenn su PIN 13 =BR- ein High-Sig-
nel gelegt wird. Dabei werden die Ausginge des Lelstungsverstarkers
aul UBB geschaltet. Wenn BR en USSD liegt, wird die normele Operation
ausgefihrt. Bei offenem Eingeng BR stellt sich durch einen intermen
Ziehtransistor ebenfalls derx Bereitscheftszustand ein.

Da die Takifrequenz funkitionsbestimmend ist, mull sie zur Gewdhr-
leistung der Filtereigenscheften mit der notigen Prézision einge-
halten werden. |

Um den Schaeltkreis mit zwel verschiedenen Grundtekifrequenzen betrei-
ben zu kénnen, ist eine Auswahlscheltung vorgesehen, deren Steuerung
durch den statischen Eingengspegel en TK erfolgt:

Zustand TK=Eingangspegel Grundtalkt
1 uce (+ 5 V) 2048 kHz
2 UBB (= 5 V) 1536 KHz

Der Zustand 1 stellt sich bei offenem Eingsng TK lUber einen internen
Ziehtrensistor selbst ein, Die belden sepsraten Masgeenschlisse fur
den Anslog- und den Digitelieil UBSA uvnd USSD sind intern nicht ver-
bunden. Bei dem AnschlulBl USSD hendelt es sich lediglich um einen
hochohmigen Bilpgang.
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Bild 2: Bleockschaltbild dea U 1001 O



Kenngrife Symbol min. MaXoe Binhelit
p@§m'Betrieb$sgannung Une = 0,3 + 6,0 k v
neg. Betriebsspannung UBB - 6,0 + 0,3 v
Eingangsspannung UI UBB UGG
Ausgengsspannung Ug UBBm993 UCG%@gB V
Ausgangssirom smn S0, BEO él@%E - 20 mh
Ausgangsstrom an LVO+, LVO- 51023 - 50 mh.
?exlustleigtung bed PV - 400 el

g = 25 °C
Umngebungsiemperatur qga 0 70 G
Lagerungstemperatur ﬁgs - 55 115 %
Betriebgbedinegungen U 1001 C
Keonertle Svmbol Mile tVDs MOXK e Einheit
pos. Betriebsspennung UCC 4,75 5,0 5,25 v
neg. Betriebsspannung Upp -5,25 =5,0 44,75 v
Umgebungsﬁemperﬁtur fﬁa 0 25 TO %¢
Eingengsspasnnung Low en T, BR UIL 0 - 0,8 v
EBingengsspennung High an UXH 2,2 - UGG v

T, BR



‘Betriebsbedingungen U 1001 ¢ (Fortsetzung) §
Kenngridle Symbol min, t¥De MaXe EBinheit
Eingangsspennung Low an TK UILK - UBB -
Eingengsspennung High an TX HIHK - UGG - v
TPaktfrequenz an T fM‘E - 2048 - kHz
(Grundtekt) £yo - 1536 - KHz
Tektimpulsensiiegs- und ~ab=- tRGE o - 12,5 % von % ns
fallzelt an T % c : M '
F
Leatwidersiand an VKIS, S50, EO RLK* 10 o o k
Brgs
Brp
Lastkapezitdt an VKS, SO EO Crgs - - 25 pF -
| “1se
| | “LE
Lastkapazitdt an LVO+, LVO= GL}? - - 500 PP

1l

D 10O



Repnwerte

Kenngrole Symbol min. MaxXoe Linheit Bemerkungen
Ruhegtromaufnahone an U T. = 20C 1 )] ,
~ ce TGCB / ) Bereitschafi
Rubegiromsulnahme an SBB MIBBB - 200 !uA ) :
Stromeunfnahme sn UGG ICC - 9,1 mh
Stromeufnashme an UBB MIBB - 9,1 mA
Bingangsoperstionsverstidrker, Sender
Vergtirker AOK' T4 - daB
Bingangsoffsetspannung U@ffls =20 20 my
Gleichtaktunterdrickung CMRR 60 - aB
positive Betriebssyanmungsm PPSRR1 55 - dB
unterdrickung
negative Betriebsspannungs- NPSRR1 60 - aB
unterdrickung ’ ‘
sende~Pilter
Auvsgangsspannungshub an SO tAUGg 3,2 - v Frequenz :
relativer Frequenzgang A - -35 aB <50 Hz
- -35 dB 50 Hz
- =30 dB 60 Hz
=15 0,0 dB 200 Hz
=0,125 +0,125 dB 0,3 20s 3,0 kHz
=0, 35 +04,05 dB 3,3 kiz
=07 =041 dB 3,4 kHz



Kenawerte  (Foritsetzung)

Bemerkungen

Kemngrole Symbol ML maxX. Einheit
relativer Frequenzgeng Ahg - =14 dn 4,0 kHz
=30 dB > 4,6 kHz
Auggangspegel:
Pegelabhingiger Freguenzgang Z&ASP =0 ,1 +0 51 B + 3 dBmb
=0,05 +0,05 aB +2 ono =40 dBmO
"50915 "%’"Q@i CIB : "‘"40 o9 6 5%; d;BmO

totales Reugchen an SO NCSﬂ - =30 4BmOp

pogitive Betriebsspannungs- PPSRERZ 30 - aB

unterdrickung ‘

negative Belriebggpannungs- NPSRRZ 35 = dB

unterdrickung

nichtlineare Verzerrung DPgy - ~-48 dB

sbgolute Verstirkung Vg 2,9 - 3,1 aB bei 800 Hz

Empfengs-Filter

Ausgengsspannungshub an EO f&aQQE! 3,2 - v

Ausgengsoffsetspannung an 5O UgffGE =100 100 m¥y

abhgolute Verstidrkung AE -1 =0, 1 aB hei 800 Hz

relativer Fregquenzgeng A‘AE - +0,125 an Prequensz:

<300 Hz

~0,125 +0,125 dB 0,3 wos 3,0 KHz
~0435 ~0,05 aB 3,3 kilz
~0,7 =) 41 dB 3.4 kHz

58/1
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Kepnwerie (Fortsetzung)

min,

Kenngribe Symbol max, Einheit Bemerkungen
‘ Enpfengs-Filter '

relativer Frequenzgang &<AE o -14 dB 4,0 kHz

o =30 dB 4,6 kHz

- =30 dB >4,6 kHz

, _ Ausgangspegel s
pegelsbhiingiger Frequenzgang 4 Agp =0y 1 +0,1 dB + 3 4BmQ
' =0 ,05 +0,05 dB +2 se0e =40 dBmO

‘“”Og.g "5‘05‘3 dB ““4‘0 CRCW ""55 d.]?@m()
totales Rauschen an EQ ﬁCE - =80 dBmOP
positive Betriebsspannungs- PPSER3 30 - dB
unterdriickung
negative Beiriebsspennungs- NPSRR3 35 - dB
unterdriickung v
nichtlineare Verzerrung DPE1 =48 dB

Lelstungsverstirker, Empfinger
Ausganggspennungshub AVg, 3,2 - V Ry = 100 kR
2.5 = Y RLL = 300 -kQ
Avsgengsoffsetspeannung an 4] =50 50 mV
LVO+, LVO- offLY0
pogitive Betriebsspannungs- PPSRR4 40 - dR
unterdrickung
NPSRR4 45 - 4B

negetive Belriebsspannungs-
unterdrickung

oL
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Pir die Kennwerte des Empfangsfilters weist. des Eingengssignel eine
sinx=/x=-Korrektur auf. Fir alle Kennwerte des Eingengsoperations=-
vvers*téirlcers Sender, des Sende=Filiers, des Empfengs-Filters, des
'Leistungsverata‘,rkerm}}mpfénger gilt:s "Qa = 25 °¢C.



Dio varliegenden Datonbliner disnen
ausschlieftlich der Infermationt

Es kénnen daraus keine Liefermbg-
lichkeiten oder Produbktionsverbing-
lichkaiten abgeleitat werden.
Anderungen im Sinne des techni-
sehen Fortschritts sing vorbahaken.

Hersusgeber.

vz sppiiketionszentrum elekbronil beriin
ey vesly lorrvioirel: reiloroeteiaaroni

DDR- 1035 Berlin, Mainzer StraBe 25

Telefon: 5 80 08 21, Telex: 011 2881, 011 3055




vorlidufige technische Daten

Hersteller: VEB Zentrum fir Forschung und Technologie

Mikroelektronik Dresden

EOMmGQDECaSchaltxreis :

2

o

ey

L=

monolithischer PCM-Codec (Pulse Code Modulation Coder=Decoder)

+ 5 V Betriebsspemnung
A-Kompendierungs=-Code (h~Law)

kompatibel mit ellen CCITT=Spezifikationen
bit-Inversion der gersden bils

synchrone oder asynchrone Opersation
integrierte Abtast~ und Heltefunktion

integrierte (ffset-Kompensation verhindert Leng=Zeit-Drift
und die Notwendigkeit des Trimmens entfdllt

Kapazitédtenetawerk flr die A/D- und D/A-Wandlung
16=PIN=DIL=Geh8use

minimele externe Beschaltung

alle digitelen Ein- und Ausginge sind TTL-kompatibel

gserielle Dateme%n» und-susgangsraten von 64 Kbiis ~1
bis 2,1 Mbits ~' bei 8 kHz Abiastrate

separate Analog- und Digitel-lasse-PINs

direkte Zusammenschsaliung mit den Schaltkreisen U 1001 C und U 1021 D

1/85



L LY
UR+ ‘
UR - 1 el A} URtlr— 4
2 e UC( UR- b 45
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Bild 1: AnschluBbelegung (Ansicht von oben) und Schalizeichen.
Markierung kennzeichnet Seifte mit Pin 1



PIN-Punktionen
PIN~Nr, Neme Bin~/Ausgang Funktion

1 AT EIN Analog-Eingang~-Sender

2 Uce s positive Betriebsspannung

3 UBB o negetive Betriebsspennung

4 Do Co - (intern) nichi engeschlossen

5 T BIN Grundtakt

o A BIN Zeitlagensignal Sender fiir digitalen Ausgang;

High-aktiv _

T s EIN Detentaekt Sender fir digitalen Ausgang

8 DO AUS Digital-Ausgang Sender; three-state

9 yAD EIN Zeitlagensignal Empfénger flir digitelen Eingang;

High-alktiv

10 TE EIN Datentakt Empfinger fiir digitslen Fingang
11 Ussp - digitale Masse; Bezugspotentisl fir digitale Signale
12 DI EIN Digital-Eingeng Bmpfinger '

13 AQ AUS Anslog-Ausgeng Emplfinger

14 USSa o analoge Masse; Bezugspotential fir ensloge Signale
15 UR~ - negative Referenzspannung
16 UR+ - positive Referenzspennung

g/t

LLOL N

0
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Funktionsbeschreibung

Der U 1041 C ist ein monolithischer CMOS=Codec mit kompandierender
Kepnlinie nach dem A-Gesetz. Er besteht aus folgenden Hauptbestande
teilen: '

- Sender (Coder): ein A/D-ilandler fir die Wandlung des NF=Signals
in die PCM=Codewortfolge

- Empfénger (Decoder): ein D/A-Wandler fir die Wandlung der PCM=Code=
wortfolge in ein pulsamplitudenmoduliertes NF=Signal (PAM).

Den technischen Daten des U 1011 C wurden die Forderungen der Nach-
richtentechnik zugrunde gelegt (CCITT G. 711, G. 712, G. 7ix).

pDie digitalen Ein=- und Ausgange (entsprechend Empfénger und Sender)
sind seriell ausgefiihrt. Es werden 8 bit=Datenworte verwendet, die
die Information eines analogen Abtastwertes belnhaltens Die Abtast-
rate (-frequenz) betragt 8 kHz.

Auf den digitalen ubertragungsleltungen kénnen die Iﬁrgrmatlanen

mit 64 Kbits =3 bis 2;1 Mbits =1 tbertragen werden (1 bis 32 Kanale},
wobei die 8 bitePCM=Datenworte stets komplett auftreten. Mittels
eines Synchronisationsimpulses fir das Senden bzw. Empfangen erfolgt
die richtige Zuordnung der im Multiplex Uber eine einzige Ubertra=
gungsleitung ausgetauschten Mehrkanal-Information. Dieser Synchroni-
sationsimpuls legt die Z@itlabe (zeitschlitz) innerhalb der zeitli-
chen Aufeinanderfolgé der Kanale fest, wobei die Sende~ und Empfangs-
zeitlage synchron oder asynchron sein kénnen, und kann vom Schalt=
kreis U 1024 D erzeugt werden. Fir die notwendige Filterung der abe
getasteten bzw. abgegebenen NFE=(Sprach=)Signale kann der Schaltkreis
U 1001 C eingesetzt werden.

Die bits BL ... B8 (in der Reihenfolge ihres Auftretens) dee PCM-
Datenwortes haben folgende Bedeutung:

Bl ¢os vorzeichenbit (sign}
B2 ... B4 Segmentebits (chord)
B5 ... B8 Stufen-bits (step: innerhalb eines Segments)

Das Vorzeichenbit zeigt dis Poleritét des analogen Abtastwertes an
und die Segment- und Stufenbits dessen Grébe. Die geradzahligen
bits B2, B4, B6, B8 werden ilnvertiert.



Grenzwerhe

Kenngrife Symbol min. Mex. Einheit
positive Betriebs- _

& pannung Uag i 0,3 + 6,0 v
negalive Betriebs- _ '

Spannung UBB 6,0 + 053 v
positive Referenz- _

SDPENNUNnE Ur+ ,3 UGC v
negative Referenz- U

S DEnNDUNE Re Ugp + 0,3 v
analoge Bingengs- ‘

Spannung @m QBB UCC v
digitaele Eingengs- -

spaloge Ausgengs- o

Sparnung UOA UBB 0,3 UCC + 0,3 v
digitale Ausgangs- -

SPeNDUNE UOD Q?B HCC + 0,3 v
Ausgengsstron | 105 - 5 mh
Verlustleistung Pv - 400 W
bei < = 25 %C

Unmgebungstemperatur ﬁé 0 70 %
Lagevungstemperatur - Jé 55 125 °a
Differenz der Masse~

potentiale Ussap - £ 0,3 v




Retriebsbedingungen U 1011 ©

a8/1

KenngrifBe Symbol mife YD MaX o Binheit
pPOS. Be"triebssp}ammg Upe 4,75 5,0 5,25 v
neg. Betriebgspanoung Upp =5,25 =5,0 ~4,75 v
p08. Referenzspannung Up., 2,375 255 2,625 v
neg. Referenzspennung Up_ -2,675 =2,5 =2,375 v
Umgebungstemperatur "j’a 0 25 70 °c
Bingengsspannung Low UZEL 0 - 0,8
Bingengsspaonung High UIH 2,2 - Uae
Tektfrequenz an T ‘ -3
(Grundtakt) Ty 1500 2048 2100 kHz
Datentakt BEmpfiEnger und fhe Ty 64 2048 2100 kHz
Sender an TE, TS
Taktimpulsbreite an
T, TE, TS e 200 - - ns
Tektimpulsansiiegs~ u. _ @
-sbfallzeiten am T, TE, TS  'RC - 25 % ns

' tFC von tWC

Lot 2



Betriebsbedingungen U 1011 C {(Fortsetzung)

Kennertle Symbol mine VD max . FBighelt
Zeitlagenimpulsansiiegs~ ng - - 25 % von ns
. =abfallzeiten an % %
&5, 45 B3 WC
Anstiegs-= und Abfall- bR - - 25 % von ns
zelten ewm Digital-Ein- % "
gang DL DIiF WC
Zeitlagenimpulsbreite tysp . _ 8/fg, 8/%x - ns
an 28, ZS 5

WSX
Periode vomn ZE, 78 tpg - 125 - ~ RPE
Verztgerung Sendetakd Ty o 50 % von - - ns
T3 zu Sendezeitlage ZS S bpge Ypg
{ensteigende Flanke)
Verzogerung TS zu 7S tXCSN 200 = - ne
{(Tallende Flanke) Y
' " + = - nsg
Setzzedld ZS byss 200
Verzigerung Empfangs- t%RC 50 % von - - ne
zeltlage ZE zu Bm~ » tch %
pfengstakt T8
Verzdgerung Empfengg- iRCS 200 - - k)
takt TE zu Empfangs- i
zeitlage ZB
Setzzelt Empfangszeitl-~ %

3 200 - - . nea
lage 2B SSS



Betriebshedingungen U 1011 C {(Fortsetzung)

Kepngrdle Symbol mine. t¥De WAXe Einheit
setzzelt BEmpfengs- tRDSS 50 - - ne
daten an DI

Haltezelt Empfengs- tRDH 200 - - ns
daten an DI

Lagtwiderstand an AOD Ryg 20 - - k&
Lastkepazitét an AO C’AO - - 30 pE
Generatorinnenwider— Rpat - - 3 k&
-stand an ’Al wahrend

der Ab- SR

tastung

Differenz der Magse- Ug = 0 = V
potentiale SEAD

Keamwerte U 1011 C

Rennercle Symbol Mie MEXo Binhelt Bemerkung
Stromeuinabme an EGC IGC o 10 mh
Stromeufnahme an Ugp Tap - 6 ma
Ausgangsspannung Ugr, - 0,4 v

Low an DO

Ausgengsspannung ﬁi}ﬁ 3.5 - v

High an DO N

Eingengsstrom en T, DI, ﬁilﬁ - 5 uh

TE, TS, ZE, 7S /

g/l

o

b



Kenmwerte U 1011 ¢ {(Fortsetzung)

Kenngrole Symbol min. max. Einheit Bemerkung
Bingengsoffsetspeannung UefﬁAI - B + 8 mv '
Ausgengsoffsetspannung UoffAO = 850 + 850 ¥
Datenver&ﬁgerungg Sender ﬁXDD . - 200 ns

Ausgengsdaten prisent, tXDP o 200 ns

Sepnder ‘

Digitel-Ausgeng three- Ty - 150 ns

gtate

Digitel-Ausgsng, Abfall- thop - 50 ns

zelt ‘

Digitel-Ausgeng, Anstlegs~ tDOR - 75 ns

zelt

oL



NF-Ubertragung, SYender (mit Offset-abgleich)

o

Kenngrébe Symbol min. max. Einheit 3emerkuna
Absolute Verstarkung AS ~0,2 O aB
Cing.-pegel:
Verstarkungsabhéngigkeit A;ﬁﬂg -0 ,25 +(,25 dB +3% = =40 dBm0
vom Pegel -0 ,5 +0,5 aB =40 ~ ~50 diEm0
: -1 .5 +1,.5 dB - -850 - ~55 dBmQ
Eing.-pegel
Signal zur Gesamtver- S/DS 35 - di3 0 - =30 dBmo
zerrung 25 - aB -40 dBm0
' 24 - aB =45 dBmQ
Grundgerausch N - ~69 dBmOp
NF-Ubertragung, Empfénger {(mit Rekonstruktionsfilter
und sinx/x~Korrektur) ’
Absolute Verstidrkung Ao -0,15 +0,05 aB -

‘ Eing.-pegel:
Verstarkungsabhingigkeit Aﬁtp ~0,25 +0,25 d3 +3 = =40 dam0
vom Pegel ‘ -0,5 +0,5 ds =40 - =50 dBmO

-1,5 +1,5 dB =50 -~ =55 dBmQ
Eing.-pegel
Signal zur Gesamtver- §/0 “ o 36 - dn 0 - =30 dBmO
zerrung 30 - di3 =40 dBmO
: 25 - dg =45 dBdmQ
Grundgerausch N, - ~-80 dBmOp

VSP& C}/DSA V

—
i

p: S/D. nach CCITT-Methode 2, qﬁa = 25 %

58/

Li

D Lol 0



12

Interner
Tokt
Senden 200 ns
' Go'?liige
Daten
200 ns
lt erner
okt
Empfaﬁyem . 50 s
GL;Lfl;s;e E/hgangsdaéEﬁ
PSW
pMysimjs \mfs Yi)s tm/s Lrmfsim/s | r/5 Do
{mtermer
zs ‘ rgm 7okt Serolen
s
sPW
W MISLMISIM/SIMIS, Mgt M/SIM/SI M5
Z€ % éwmmm I terner
7E B .
— lalet Bmpfarige s

Bild 3: EBingsngs-/iusgengs-Impulsdiegremnm; Schaltung U 1011 C



1785 13 o U 1011 ¢

fwsx 4
A& r : .
Z5 Gy,
.'ﬁﬁs ’égg :
£
txg )
< s

oy

T toor
o txow _ . : %meggéi@T
. pp three-state /% 63 8y ¥ B85 X @@ }{ ez Y B %éhr&e«»&é
Daten wfzﬁ - N Pﬁﬁf @JGR?‘ : '
s,mgm;éﬁ,g ) o

—Blld 4 ImPQLSéiagramm Sepder U 1011 C

Euse

- Bild 5: Impulsdiagremm EmpfEnger U 1011 C
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A/D-Wandlung

. SAR erfordert

SAR
Fortsetzung

N, %128 Grymdtakie

Bild 6; A/D = D/h-Zeitdiagranmm deg U 1071 C

finséﬁli'eh
Analog-Ausgang
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sussciliefilich der Infor f
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i/BS'

vorliufige technische Daten

Hersteller: VE% Zentrum fir Forschung und T@Chn@éogse
‘ ~Mikroelektronik Dresden -

Zei‘tlagemsteuer&Ghaii;szeig

Technische Daten -

= gpezieller digitaler Steuergcheltkreis i GMquTsncmwalﬁgw es
programmierbar :

e 4 5V Verscr%gspmmg

o ‘fﬂﬁm und GM@Smkampatlbl% bmgaﬁge

= 24-PIN-DIL-Gehiuse

= gynchroner oder asyne;hrene:ﬁ Betrieb ;bzgm Sende~ und ﬁﬁpﬁ&ngs«m
~richtung)

= Tektfrequenz 2(.}48 kHz

= direkte Zussmmenscheltung mit den Scheltkreisen U "EOQ‘E D und
U 1011 D
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Bild 1: Anschlmﬁbelegang‘(Ansiaht von obén) und'Schaltzéichen '

PIN-Funktionen

Punktion

N EINN e

Mesge: Bllg. Bezugspotential
Grundtekt Semder (f = 2048 kHz) -
{inteyn) nicht engeschlossen

Grundtekt BEmpfénger
(£ = 2048 kHz)

Synchrontekt Empfangar; Be~=
zugssgignal flir 32 Zeltlagen,

Synchrontekt Sender, Bezugs-
signal fur 32 Zeitlagen,

Keneltekt (Kensl 1 ... 4) fir
des Einlesen des Steuerwcrtea

Daten-Eingang fir dos {geriel-
le) 8 Bit-Steuerwort

Betriebgspannung

Zeitlegensignal Sender
@68 4} High"’%i’;@.iv

Bereitschaftesignal
(K%al ’E z ? 4’)3 Highm%tiv

Name Eimﬁjﬁﬁsgaag
1 Uss - -
2 T8 BIN
3 NeCe i
4 T EIN
5 TRE BIN
,  High-aktiv
6 TRS BIN
B :  High-aktiv
7T eee 10 K1 eoo K4  EIW
Gber DI
11 DI BIN
12 UGC . -
13 e e e ‘16 ZS$ 2 @6 ZS‘@ AUS
_ _ (Kenel 1
17 eec 20 BRT o BR4 AUS
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U 1021
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Kanal - Serion - Pora lel - s
speicher : ' Wendller ' ,‘E
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.«‘f:f'),oulser- g Adref?}*e—_
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& é
ZQA‘/@:-* )’ &
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25
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Bild 2: Blockscheltbild des U 1021 D
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Pmmktlansbasahrexbunh

Der Zeitlagensteuverscheltkreis U 1021 D ist ein InterfacamSGhaltw
kreis, vorranglig fir die Ansteuerung der Schaltkreise U 1001-D
(Filter) und U 1011 D (Codec) in digitalen Vermittlungsenlegen.

Br igt zur Steuerung von 4 Eellmehmﬁrn (4 Kamale} m¢t gewexls einen
Codec und Filter varges@h@ns ‘ :

Der U 1021 D steuert das Bin- und huslesgen der diglt&iem lnf@rm&m
tionen em Codec und den Bereitscheftszustend des Filters. Er selbst
wird von einer uberge@rdaeuem Steuerung mit Hilfe eines 8 Bit-Daten-
wortes px@gr&mm;er%@ Jeder der 4 Kendle in jeweils Sende- bzw. Em<
pfengsrichtung kenn enteprechend dem PEM30 = qun&sysﬁem {(f = 8 kHz,;
T3, 9 ,ag? fT = 2048 kxHz)} 1 von 32 mbglichen Zeitlagen anateuerﬂ@_
Die Ze;tiag@n;mpméﬁe synchronisieren die angeschlossenen Kendle be-
zilglich der oesanﬁeten bzw. empfengenen PCM-Daten. Die Brzeugung der
Zeitlagenimpulse bagiert guf je einem Zeitlagenzihler, der vom je=
 weiligen Grundtekt TS bzw. TE aengesteuert und durch den jewelllgen
Syn@hz@ntakt (Rahmenﬁlgn&l} TRS bzw. TRE gewetzt {synahr@mlSlert)
wzré@ :

Dag die Betriebsart und die Zeitlage best&mmﬁmde Datenwort wxr@ o
synchron mit den H/L-Fleuken o1 K1 eoe K4 liber DI = g%ﬁrean* fir je-
d@n;ﬁﬁﬂal - gingelesen. Die Einschreibperiode fiir ein Daten- '
wort mufl = 250 FEt betragen. ' _

Beid Bereltschgftsbeﬁrleb wird ein sﬁaﬁ;gc%es Signal PRi = H ansge-
geben. Beim Ubergang vom Barex@g@haﬁtyb@+xlgb zkm‘aktzvan;ﬁetri@b
sind 2 Programmierungen erforderlich. Mit der ersten Programmie-
rung wird dle Zeltlegensteuerung akitiviert un@-mi%légx zwelben die
gewiinschte Zeitlage eingestellt. ' '

Strulkbur des Steverwortes Bl, B2 ... B8
(in der Reihenfolge Ges Einlesens)

Bl oo B3: Siwtmwg Betriebsart
B4 ... B8: Z%&ﬁE&gQEMQZEl sehl;t2m}&ar@wga

B1 B2 B3  Betriebsert

L L L Senden und Empfangen

I B L Senden

H L L Empfengen

B H L Bereitscheft (B4 ... BS cohne Bedeutbung)



U 1021 D

1/85. R 5
1 B2 B3 Betriebsart _ . ,
L L 0 Senden und Empfaﬁgen o Zaltlagenlmpulﬁ bl@@kxer@
oo : (B4 «.. B8 ohne Bedeutung) ]
L H O H Senden = Zemtlag@n;mpuls bl@@%;@r@ éﬁé ore Ea ohne -
U Bedeutung) ,
H L H ° Empfangen = Zeitlegenimpuls bl@ckmer% QB% cee Ba
: co chne Bedeutung) ,
H H H Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bedeutung)
B4  B5 B6 BT B8 Zeitlege
L L L. L L 1
'L L L L H 2
L L L 'H, L 3 s
L L. Lk H B 4
L L H I L 5
H H H H H 32
Kemmﬁarte 7 Sﬁmb@l Milie MEZ e Einheit -Bedingungen
Elmg%ng strom 1115 o 5 !uA » ﬁt&%iﬁ§h 7
. Stromeufnehme C Igg e 2 mh f = 2048 kHz
Angtilegs- ue Abfell~ g, - 60  ms O =30 pF
zeit , ‘ R :
Zeitlegenimpuls tFS
Eingangskepezitit C ' - 10 pR o & 25 °g
Ausgamgggpannung Low  Uyp - 0,4 OV Ige 1,6 mh
Ausgengsspannung High Ugy 345 - Voo wIgyg = 0.4 mA

Verztgerung Grundteki- %
Zeitlagenimpuls, po-
sitive Planke
Yerzdgerung, Grundtaki~ :

zeitlagenimpuls, tCSN 30 210 ne 'CL
negative Flenke B

cs .30 210 ng. : CL = 30 pF

i
.
o
e
=




Grenzwerte

- Binheit

abfallzeiten an TE,

©S, TRE, TRS, K1 c.. K4

KennerdBe min. mex.
Be%riebsspannung‘ Ugg = 0,3 | 6,0 v
- Bingangsspannung Ui = 093’ UCC + Q53
Ansgangsépannung ,_Uo_ - Q0,3 Upe * 0,3
- Ausgangsstrom iloi - 5 mh
Ve;lustléiatﬁng PV - 400 m¥
bei A, = 25 °C | .
Umgebungstemperatur Aﬁa, o] 70 ¢
Legerungstemperatur tﬁg = 55 12% °¢
Befrie@sﬁedimgungen
Kenngrofe Symbol  min.  typs  mex. _ Einheis
Betriebsspénnung Uaa 4575‘ 550 5,25 v
Umgebungstemperatur «Qa o 25 70 °c
Eing.=gpanoung Low Upy, - - 0,8 v
Eing.-spannung High UEH' 2,2 - - v
Grundtekt an TE, TS £, - 2048 = ki
Keneltekt an K1 ... K4 i 3 . 128 256 kHz
Einschreibperiode Tﬁ 250 = - Jus
Frequenz Synchron- £ - 8 - kHz
impuis TRE, TRS F
Impulsbreite TRE, TRS I 438 488 538 ne
VerzégerungnGrundtakt top 15 4 - 100 ns
zu Symchronimpuls : :
Setzzeit Defenblt Tps i - - /us
Haitezeit Datenbit %DH 1 - - /us
Taktimpulsenstiegs= U. Tre - - 60 ns



FEi 250 - | | S !
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Bild 3: Impulsdisgramm des U 1021 D
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Die vorliegenden Detenbiétier diensn
ausschiiellich der Infermationt

Es kbrinen dereus. keine Liefermdg:
fichkelten oder Produktionsvarbind-
tichkelten sbgeleitel werden,
anderungen im Sinne deg techni-
schen Fortschritts singd verbehstion.
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