B 654D gl
Servomotorsteuer-Schaltkreis mit Briickenschaltung
zur digital-proportionalen Verarbeitung der elektri-
schen FiihrungsgréBe fir die Ansteuerung von
Kleinst-Elektromotoren in einer Abtast-Regelschal-
tung. Vorzugsweiser Einsatz in elektronisch gesteuer-
ten Rudermaschinen.

F Bauform 5

AnschluBbelegung
1 Eingang des Impedanzwandlers
2 Ausgang des Impedanzwandlers
3 Eingang fiir Fihrungsimpuls
4 Betriebsspannung Ucc+
5 Ausgang des monostabilen Multivibrators
6 Eingang des monostabilen Multivibrators
7 AnschluB fiir externe Totzeiterzeugung
8, 14 AnschiuB zur Einstellung der Impulsdehnung
(Regelverstarkung)
9, 13 nicht belegt
10, 12 Ausgang der Briickenschaltung

11 Masse
Blockschaltung
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Grenzwerte

Betriebsspannung Ucc 3.8.
Eingangsspannung U, -5
Eingangssperrspannung —U; L
Ausgangsstrom des mono-
stabilen Multivibrators Is
Ausgangsstrom des
Impedanzwandlers 15
Ausgangsstréme Ie

l14
Periodischer Spitzen-
durchlaBstrom IFRM 10/12 = —IFRM 10/12
Duuargrenzstrum lF (AV) 10/12 = “IF (AV) 10/12
Gesamtverlustieistung
T = 5% °C Prot
Umgebungstemperatur e -15..

20 mA
20 mA

500 mA
400 mA

860 mW
LR e

Informationswerte () ,= 25 °C — 5 K;Uge = 5 Viice= 0; Iz = |y = 0,1 mA)

Gesamtstromaufnahme
U] ] iﬂ,'l v: u‘ = 1,5 Vv

Uy = Usg=01V; RL=DD
U;=U;=15V; R = o0

Eingangsstrom
Uy =15V

Ausgangsdifferenzspannungen
Uy = Ug = 40,1 V; R = 10 Q
Us=U;=15V; R =100
U, U= 1 01V; R = 62Q;

tp = 5s; Vp = 0.1
U3=U5=1,5V} Rl_:ﬁgi

'_5_.‘: Higs v‘r _5_ 0,1

|

'

a3

—Uj0/12
+Ujo/12
—V10/12

+Ui0/12

<12 mA
<45 mA

<45 mA

<300 wA

228V
Z28V
224V

=24V
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